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נושא: 8 מהירויות קבועות + 8 תאוצות/תאוטות מראש בבקר
SK
	גירסה
	תאור
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נכתב על ידי: דור לוי

מס' דפים כולל דף זה : 6


*בכדי לבצע אפליקציה זו ראשית יש להתקין את תוכנת ה CTSOFT 
שלב 1 – חיווט הבקר:
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	תמונה מס' 1


את כל השלבים הבאים יש לבצע במצב Online ובכדי שהשינויים אשר מתבצעים בתוכנה ישמרו בבקר יש לשמור את הפרמטרים (על יד לחיצה על 'Save parameters in drive').

שלב 2 – כיוון פרמטרים עבור הבורר בבקר:
בכדי להיכנס לתפריט המוצג בתמונה מס' 2, ראשית יש לפתוח את התפריט הנגלל בצד ימין ' Block Diagrams' ולחיצה על 'Menu 1 Diagram', פעולה זו תציג את הדיאגראמה הבאה:
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	תמונה מס' 2


לחיצה על 'Menu 1c' תציג את הדיאגראמה המוצגת בתמונה מס' 3. לחץ על פרמטר 01.14 ובחר באופציה מס' 3 ושמור את הפרמטרים. 
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	תמונה מס' 3 


עבור לתפריט מס' 8 – יציאות וכניסות דיגיטאליות. 
שנה את הפרמטרים 8.31 ל '0' ('In') ואת פרמטר 8.21 ל '1.47' ושמור את הפרמטרים.
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	תמונה מס' 4


שלב 3 – הכנסת נתוני המהירויות תאוצות ותאוטות:

היכנס לתפריט מס' 2 ' Ramps'. בדיאגראמה מופיעים ערכי התאוטות והתאוצות, שנה אותן לפי הצורך ושמור ( פרמטרים 2.11-18 תאוצות, פרמטרים 2.21-28 תאוטות).
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	תמונה מס' 5


לאחר שינוי הפרמטרים היכנס לתפריט ' Acceleration rate selection' המוקף בריבוע הירוק.

שנה את פרמטר 2.10 ל '9' שמור את הפרמטרים ועבור לתפריט התאוטות על ידי לחיצה על ' Shortcut to deceleration rate selection' המוקף בריבוע ירוק. שנה את פרמטר 2.20 ל '9' ושמור את הפרמטרים בבקר.
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	תמונה מס' 6


שמור את קובץ הפרמטרים במחשב על ידי פתיחת תפריט 'File' ולחיצה על ' Export project', שמור במקום הרצוי.

לפתיחה קובץ הפרמטרים יש לבצע ' Import project' באופן דומה.

נספח – פעולת הבורר:
הבורר בוחר בין 8 קונפיגורציות אשר כל אחת מהן מורכבת ממהירות תאוצה ותאוטה בהתאמה, לדוגמא: בחירה ב output 2 תבחר את מהירות 2 תאוצה 2 ותאוטה 2. אופן הבחירה מוצג בטבלה הבאה:
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