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נושא: 8 מהירויות קבועות מראש בבקר
SK
	גירסה
	תאור
	תאריך
	שם
	מיקום הקובץ

	00
	כתיבה ראשונית
	22.9.2005
	דור
	Z:\folder\ספריה טכנית\Control Tehniques\SK\אפליקציות\8 מהירויות קבועות

	01
	הוספת בחירת מהירויות
	28.12.05
	דור
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


נכתב על ידי: דור לוי

מס' דפים כולל דף זה :2
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Pr.5=Pr

Pr.10=L3

Pr.35=USER

Pr.71=8.31

Pr.72=8.21

Pr.75=1.25

Pr.76=1.26

Pr.77=1.27

Pr.78=1.28

Pr.61=IN

Pr.62=1.47

Pr.18= ʮʤʩʸʥʺ� 1

Pr.19= ʮʤʩʸʥʺ� 2

Pr.20= ʮʤʩʸʥʺ� 3

Pr.21= ʮʤʩʸʥʺ� 4

Pr.65= ʮʤʩʸʥʺ� 5

Pr.66= ʮʤʩʸʥʺ� 6

Pr.67= ʮʤʩʸʥʺ� 7

Pr.68= ʮʤʩʸʥʺ� 8

ʬʬʧʥʵ�ʲʬ�ʤʫʴʺʥʸ�ʤʠʣʥʭ .
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Digital input 3


Digital input 1


Digital input 2


Analog output 1


Digital I/O 1


Digital input 4


פרמטרים לשינוי לפי הסדר:
Pr.5=Pr
Pr.10=L3
Pr.35=USER
Pr.71=8.31
Pr.72=8.21
Pr.75=1.25
Pr.76=1.26
Pr.77=1.27
Pr.78=1.28
Pr.61=IN
Pr.62=1.47
Pr.18=מהירות 1
Pr.19=מהירות 2
Pr.20=מהירות 3
Pr.21=מהירות 4
Pr.65=מהירות 5
Pr.66=מהירות 6
Pr.67=מהירות 7
Pr.68=מהירות 8

ללחוץ על הכפתור האדום.
*יש להכניס את נתוני המנוע בפרמטרים 6-9 לפי ספר הפעלה


8 מהירויות קבועות
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